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1. DOBOR LINY DLA WCIAGARKI O UDZWIG Q =5,0 [T]
Dane do obliczen:

- udzwig mechanizmu podnoszenia 5,0 [t],

- GNP — M5,

- typ zlinowania 4/1,

- parametry liny dla projektu:

o typ liny: 8XxK26WS-EPIWRC,
e nominalna $rednica liny dij= o 10 mm,
e Kklasaliny = Ry 2160 MPa,

e minimalna sita zrywajaca Rm = 91 kN,
- masa zblocza Mz = 0,050 t,

Wspélczynnik bezpieczenstwa liny dla grupy natezenia pracy mechanizmu podnoszenia M5 wynosi,
Zp=4,5 wedlug normy FEM 1.001

Minimalna $rednica bgbna Dy mierzona do osi liny przy uwzglednieniu wspotczynnika H réwnego
18 dla grupy nat¢zenia pracy mechanizmu podnoszenia M5:

D, = 18-d; = 180 [mm]

Minimalna $rednica krazka linowego Dp mierzona do osi liny przy uwzglednieniu wspolczynnika H réwnego
20 dla grupy natgzenia pracy mechanizmu podnoszenia M5:

Dp =20-d; = 200 [mm]
Sprawno$¢ wielokrazka iwk = 0,985,

Maksymalne obcigzenie liny:

_ Qg (5000 +50)-9,81
S Aig, 4-0,985

2. SPRAWDZENIE WSPOLCZYNNIKA BEZPIECZENSTWA LINY DLA PROJEKTU:

P, = 12,6[kN]

=72>4,5
12,6 ’ ’

WARUNEK SPELNIONY

Do obliczenia przyjeto: rzeczywista site zrywajaca line typu 8xK26WS-EPIWRC,P,= 91 kN oraz obliczeniowg site w
linie przy udzwigu nominalnym Q 5,0 t Sepsor = 12,6 [kN], co zgodne jest z zalozeniami, podawanymi
w Rozporzadzeniu Ministra Gospodarki z dn. 24 pazdziernika 2008 r. w sprawie zasadniczych wymagan dla maszyn (Dz.
U. 2008 nr 199 poz. 1228 — przepisy niniejszego rozporzadzenia wdrazaja postanowienia dyrektywy Paralentu
Europejskiego i Rady 2006/42/WE z dn. 17 maja 2006 r. w sprawie maszyn) — rozdziat 5 ,,zasadnicze wymagania w
zakresie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia, zapobiegajace szczeg6lnym zagrozeniom zwiazanym z podnoszeniem” § 94
pkt 4:

,, Cale liny i koncowki powinny mie¢ wspotczynnik bezpieczenstwa dobrany tak, aby zapewni¢ odpowiedni poziom
bezpieczenstwa. Wartos¢ tego wspotczynnika wynosi zwykle 5.”



Przedsigbiorstwo HAK Spotka z o.o. Centrum Badawczo-Rozwojowe

www.cbrhak.pl

3. DOBOR ELE. WCHODZACYCH W SKLAD UKEADU CIEGNOWEGO WCIAGARKI Q =5,0 [T]:
- lina:
e typ liny: 8xK26WS-EPIWRC,

e nominalna $rednica liny dij= 9 10 mm,
e klasaliny = Ry 2160 MPa,

e minimalna sita zrywajaca Rm = 91 kN,

- $rednice bebna réwng: D = 200 [mm],

- $rednice krazka rowng: B = 205 [mm],

- zblocze hakowe:

e Srednica kragzka: d =205 [mm],
e rozstaw krazkow linowych F =215 [mm],
e nrhaka: 5,

- koncowka linowa — zlacze klinowe wg. EN 13411-6: nr 0,5; minimalne obcigzenie zrywajaca 12,0 [t]; $rednica liny d,
o =10 [mm],
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4. DOBOR NAPEDU PODNOSZENIA WCIAGARKI Q = 5.0 [T] :

e nominalna $rednica liny: di= o 10 mm,

e Srednica bebna: D = 200 [mm],

e ilo$¢ warstw liny: nj=3

e predkos$¢ podnoszenia z tadunkiem nominalnym: Vp: = 8,0 [m/min],
e predkos$¢ podnoszenia z tadunkiem nominalnym: Vpz = 12,0 [m/min],
e przetozenie wielokrazka: iw= 4,

e  sprawno$¢ wielokrazka: yw = 0,985,

e  dlugo$¢ bebna linowego: L =500 [mm],

e sita w linie: Py = 12,6[kN],

Dla powyzszych parametréw dobrano:

e  przelozenie reduktora i = 40,5 [1/ min],

e moc silnika podnoszenia: P = 7,5 [kW],

e predko$¢ obrotowa silnika 1460 [1/ min] — dla 50 [HZ],
e hamulec: tak, moment hamowania 100 [Nm],

e wal wyjsciowy — tuleja drozna: @& 60 H7,

e chlodzenie silnika: niezalezny wentylator chlodzacy,

o enkoder: inkrementalny optyczny.

Zakres regulacji obrotéw silnika napedu podnoszenia dla predkosci podnoszenia 8 <12 [m/ min]: od 57 do 97 [Hz].

DOBOR NAPEDU JAZDY WOZKA WCIAGARKI Q =5.0 [T] :

e $rednica biezni kota weiggarki D = 150 [mm],
e predkosc jazdy z fadunkiem nominalnym: Vj; = 20,0 [m/min],
e predkosc jazdy z fadunkiem nominalnym: Vj, = 30,0 [m/min],

Dla powyzszych parametréw dobrano:

e przelozenie reduktora i =43 [1/ min],

e moc silnika podnoszenia: P = 0,55 [kW],

o predkos¢ obrotowa silnika 1420 [1/ min] — dla 50 [Hz],
e hamulec: tak, moment hamowania 5 [Nm],

o wal wyjSciowy — tuleja drozna: @ 30 H7,

e chlodzenie silnika: niezalezny wentylator chtodzacy,

e enkoder: inkrementalny optyczny

Zakres regulacji obrotow napedu jazdy wciagarki dla predkosci jazdy 20 +30 [m/ min]: od 12 do 75 [Hz].



